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Dł. trasy: 4,2 km
Limit czasu: 120' + 35'
Liczba PK: 18
Kolejność: dowolna
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Trasa została przedstawiona na 
częściach robota, gdzie lewe kończyny 

są w innej skali i na mapie tzw. 
cieniowania. Kończyny górne pierwotnie 

układały się w inny sposób i zostały 
przemieszczone do kształtu robota oraz 

obrócone.

Źródła map:
zielonysport.pl

geoportal.gov.pl
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Robo - taniec pokicaniec
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Dł. trasy: 4,4 km
Limit czasu: 120' + 35'
Liczba PK: 18
Kolejność: dowolna
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Trasa została przedstawiona 
w postaci robota.

Tułów został podzielony na połowy
i jedna została zlustrowana.

Każda kończyna składa się z dwóch 
części, które w uległy przemieszczeniu 

(bez złamania otwartego) w ramach 
własnych z możliwością obrotu.

Kończyny górne były w innym położeniu 
niż kształt robota (należy je dopasować).

Kończyny lewe są powiększone i 
przedstawione na tzw. mapie 

cieniowania (NMT).

Źródła map:
zielonysport.pl

geoportal.gov.pl

P
ia

n
o

lk
a

R
o

b
o

to
lk

a

44

  lw pw .
kw t. tS p .T

 mO o. W E  ZA    SR Z Y

naz
  

e Or rp iem nI t
 

ab cu jl ęK



TU

TZ

PS

NN

DI

MM

EV
ET

NA

EU

TYTP

VZ

M6

D2

M7

NK
VY

XG

D1

EX

T7

RT

N3

NI

HH

R3



TU

TZ

PS

TP TY

PL MT

HX EL

23

NM

LC
RU

X9

T9

RR
43

TN NP.
W3

S7 W1

TL
DJN9

T4

NE

XH

16
VŁ

DL

DK

D8

TW

NQ

D9
DA

L6

XG

LP

EC

Mapa NMT E2 TU i TZ
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