Robo - taniec pokicaniec

Dt. trasy: 4,2 km
Limit czasu: 120' + 35"
Liczba PK: 18

Kolejnos¢: dowolna
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Dariusz Walczyna,
tel. 605962 218

Trasa zostata przedstawiona na
czesciach robota, gdzie lewe konczyny
sg w innej skali i na mapie tzw.
cieniowania. Konczyny gdrne pierwotnie
uktadaty sie w inny sposob i zostaty
przemieszczone do ksztattu robota oraz
obrdcone.
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Dt. trasy: 4,4 km
Limit czasu: 120' + 35"
Liczba PK: 18

Kolejnosc: dowolna

Pianolka
Robotolka

Trasa zostata przedstawiona
w postaci robota.
Tutdw zostat podzielony na potowy
i jedna zostata zlustrowana.
Kazda konczyna sktada sie zdwodch
czesci, ktore w ulegty przemieszczeniu
(bez ztamania otwartego) w ramach
wiasnych z mozliwoscig obrotu.
Konczyny gorne byty w innym potozeniu
niz ksztatt robota (nalezy je dopasowac).
Konczyny lewe sg powiekszone i
przedstawione na tzw. mapie
cieniowania (NMT).
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